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                             2016年 1月 

                                   艾卫艾商贸（上海）有限公司 

 

将 XSEL-J/K替换为 XSEL-P 的注意点 
 

● 请将 XSEL-J/K控制器替换为 XSEL-P控制器。 
 

 

 

 
连接的驱动轴为 2 轴以下时，可替换为 SSEL控制器。(请参考其他资料) 

 

在替换该控制器时请确认以下注意点。 

 

 

１．关于与驱动轴的连接 

 XSEL-J/K控制器与 XSEL-P控制器的编码器电缆的连接用接头不同。 

    将与 XSEL-J/K控制器连接的驱动轴连接至 XSEL-P控制器时，请购买以下 

    编码器转换单元、编码器转换 BOX电缆 MDR规格，并进行连接。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

②XSEL-J/K控制器(1～4轴规格) ① XSEL-P(最大 6轴)控制器 

（替换机型） 

 

 

 

编码器转换单元 

型号：IA-CV-ENC 

 

编码器转换盒电缆 

MDR规格 

型号：CB-XPQ-PJ□□□ 

※电缆长□□□最大为１００(１０m)。 

XSEL-J/K控制器 

连接用编码器电缆 

 

XSEL-P 

控制器 
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2．外形尺寸・安装尺寸 

   外形尺寸不同。 

   请确认以下外形尺寸图。 

 

【①  XSEL-P(替换机型)】 

 

 

 

              

 

 

 

 

     

 

  ※高度尺寸相同。 

     

1～4轴规格（螺栓固定式） 

增量型无刹车 

1～4轴规格（螺栓固定式） 

带扩展 I/O 

增量型带刹车 

绝对型无刹车 

绝对型带刹车 

1～4轴规格（螺栓固定式） 

带扩展 I/O 

增量型无刹车 

1～4轴规格（螺栓固定式） 

增量型带刹车 

绝对型无刹车 

绝对型带刹车 
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【②XSEL-J：小型】 

 

 

        

 

 

 

  

 

  ※高度尺寸相同。 

   

 

 

1 轴规格（螺栓固定式） 2轴规格（螺栓固定式） 

3・4轴规格（螺栓固定式） 

电池盒 

（ABS 规格时） 
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【②XSEL-K：通用型】 

 

 

  

 

 

 

  

 

  ※高度尺寸相同。 

     

 

1・2轴规格（螺栓固定式） 

3・4轴规格（螺栓固定式） 

电池盒 

（ABS 规格时） 
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３．一般规格 

项目 ①  XSEL-P(替换机型) ②XSEL-J/K 
上位 

互换性 

电源电压 
单相 AC200V～230V±10% 

100V 规格 AC100V～115V±10%(注１) 

△ 200V 规格 AC200V～230V±10% 

三相 AC200V～230V±10% 无 

电源容量 

(可连接 

合计 W数) 

单相 1600W 

100V 规格 
XSEL-J：400W 

XSEL-K：800W 

〇 200V 规格 
XSEL-J：800W 

XSEL-K：1600W 

三相 2400W 无 

环境温度 0～40℃ 0～40℃ 〇 

环境湿度 

湿度 10％～85％RH 以下 

(无凝露) 

湿度 30％～85％RH 以下 

(无凝露) 
〇 

程序
※1
 

可登录数：128个程序
※1
 

合计步骤数：9999
※1
 

可同时执行程序数：16 

可登录数：64 个程序 

合计步骤数：6000 

可同时执行程序数：16 

〇 

点位数
※1
 20000 点 3000 点 〇 

PIO 点数(选择Ｎ１

时) 输入 32 点/输出 16 点 输入 32 点/输出 16 点 
〇 

PIO 点数（最大） 

(全部选择 N3 时) 
输入 192点/输出 192点 输入 192点/输出 192 点 〇 

PIO 点数(最大)※2 输入 256点/输出 256点 输入 256点/输出 256 点 〇 

重量 最大5.2kg（XSEL-P 4轴规格) 最大 7.0kg(XSEL-K 4轴规格) 〇 

存储装置 闪存 ROM 闪存 ROM 〇 

※1：控制器应用单元版本 V0.68或更高版本 

※2：使用现场总线时 

 

注 1 ＸＳＥＬ－P控制器无单相 100Ｖ规格。 
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４．电源・急停配线 

  (1)关于电源配线 

   ①XSEL-P控制器无单相 100V的规格。若没有单相或三相 200V的电源，请准备可将单相 100V升压 

    至单相 200V的变压器。XSEL-P控制器请选择单相 200V 规格。 

②XSEL-P控制器的控制电源、马达驱动电源是分开的。 

由于无法使用原来的电源输入电路，请更改电路。 

    另，若目前使用的噪音滤波器不是下表中的相应型号，请购买新的噪音滤波器并进行设置。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    ◎噪音滤波器 

三相规格 
TAC-20-683 COSEL 

安装在距控制器 300 ㎜以

内 

NF3020C-SVA 双信电机 

单相规格 

NBH-20-432 COSEL 

MXB-1220-33 

（停产产品） 
TDK LAMBDA 造 

 

 

① XSEL-P(替换机型) 电源配线例 

保护性接地 

① XSEL-P正面图(替换机型) 

控制电源 

AC 电源（三相） 

马达驱动电源 

接地 
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保护性接地 

AC电源 

②XSEL-K正面图 

 

②XSEL-K：通用型 电源配线例 

②XSEL-J：小型 电源配线例 

②XSEL-J正面図 

 

 

②XSEL-J正面图 

 

保护性接地 

AC电源 
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(2)关于急停电路 

请将急停电路的各开关・接点与下图所示的 XSEL-P控制器的系统 I/O接口相连接。 

 ・急停开关或急停接点 ：5针－8针间 

 ・启动开关      ：14针－17针间 

 ・RDY状态输出用接点  ：10针－11针间 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

① XSEL-P(替换机型) 急停配例 

ＲＤＹ状态输出用接点 

① XSEL-P正面图(替换机型) 

启动开关 
急停开关 

或急停接点 
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②XSEL-J/K 急停配线例 

②XSEL-J 正面图 

ＥＭＧ 

 

ＥＮＢ 

 

ＲＤＹ 

 

 

急停开关或急停接点 

启动开关 

ＲＤＹ状态输出接点 

 

②XSEL-K 正面图 
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５．I/O 配线 

  ①XSEL-P控制器与 XSEL-J/K 控制器的输入输出信号的点数相同。 

   请选择相同型号的 I/O板。 

N1 NPN板  输入 32/输出 16  P1 PNP板  输入 32/输出 16 

N2 NPN板  输入 16/输出 32 P2 PNP板  输入 16/输出 32 

N3 NPN板  输入 48/输出 48 P3 PNP板  输入 48/输出 48 

②与 XSEL-J控制器(小型)相同，XSEL-P控制器需向扁平电缆提供＋24V的电源。 

③XSEL-P与 XSEL-J/K的扁平电缆相同。 

  ・输入 32/输出 16或输入 16/输出 32用扁平电缆：型号 CB-X-PIO□□□ 

   ・输入 48/输出 48用扁平电缆：型号 CB-X-PIOH□□□ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

输入输出信号表(NPN规格 输入 32/输出 16)  
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输入输出信号表(N3规格) 
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6．回生电阻单元(RESU-1)的连接个数 

XSEL-P控制器与 XSEL-J/K控制器的回生电阻单元(RESU-1)的连接台数不同。 

参考下表连接需要的台数。 

① XSEL-P控制器(替换机型) 

  〔驱动轴水平安装〕 

连接的驱动轴的马达容量总和 个数 

０~100W 不需要 

～600W 1个 

～1200W 2个 

～1800W 3个 

～2400W 4个 

 

  〔驱动轴垂直安装〕 

连接的驱动轴的马达容量总和 个数 

０~100W 不需要 

～600W 1个 

～1000W 2个 

～1400W 3个 

～2000W 4个 

～2400W 5个 

 

② XSEL-J驱动轴（小型） 

  〔驱动轴水平安装〕 

    不需要。 

 

  〔驱动轴垂直安装〕 

连接的驱动轴的马达容量总和 个数 

０~150W 不需要 

～200W 不需要 

～400W 1个 

～800W 2个 

 

③ XSEL-K控制器（通用型） 

  〔驱动轴水平安装〕 

    不需要。 

 

  〔驱动轴垂直安装〕 

连接的驱动轴的马达容量总和 个数 

０~400W 不需要 

～800W 1个 

～1200W 2个 

～1600W 超过 1200W时 

请来电咨询。 
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７．连接带刹车的驱动轴时的注意点 

XSEL-P控制器，除以下驱动轴外，无需刹车释放盒。 

   ・滚珠丝杆螺母旋转型 NS 系列中的 MZMS/MZMM/LZMS/LZMM 类型 

・垂直/旋转一体型 ZR 系列 

・电缸 超高推力拉杆型 RCS2-RA13R 

  但，刹车电源输入接口需适用 DC24V。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

８．现场总线 

  XSEL-P 控制器对应 XSEL-J/K 控制器对应的以下现场总线。 

  但，设定参数的场所（No.）等不同。 

  详细内容请参考各现场总线的使用说明书。 

 

现场总线 使用说明书管理编号 

DeviceNet MJ0124 

CC-Link MJ0123 

POFIBUS-DP MJ0153 

Ethernet MJ0140 

 

 

 

 

①XSEL-P正面図(置換え機種) ① XSEL-P正面图(替换机型) 
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９．各种内部数据 

（1）参数 

XSEL-J/K控制器与 XSEL-P 控制器的参数在细节上有所不同。因此，参数不能按原样直接传送。 

指定连接的驱动轴，对 XSEL-P控制器下单。 

请根据需要从出货时的设定开始更改。 

（2）程序数据 

 XSEL-J/K控制器上使用的程序可传送至 XSEL-P控制器上使用。 

（3）位置点数据 

 XSEL-J/K控制器上使用的位置点数据可传送至 XSEL-P控制器上使用。 

 

10．示教工具（示教器・联机软件） 

  与可在 XSEL-J/K控制器上使用的示教工具相同，可在 XSEL-P控制器上使用。 

(1) 可与 XSEL-P控制器连接的示教器 

・ TB-01-S(推荐机型) 

・ SEL-T 

(2)关于联机软件 

XSEL用联机软件可从 V3.0.0.0开始使用，但请尽可能使用最新的版本。 

最新版本可在购买联机软件后，在我司主页进行客户登录后下载。 

   另外，如有不明之处（操作方法等），请来电垂询。 

 

11．联系方式 

  如有不明之处，请来电垂询。 

 

 

公司网址： http://www.iai-robot.com 

 


