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・
防滴RCP5W-RA10C

 ■型号项目
 RCP5W －  RA10C －  WA －  86P － － － － －

系列 － 类型 － 编码器种类 － 马达种类 － 导程 － 行程 － 适用控制器 － 电缆长 － 选项
WA 免电池绝对型规格 86P 脉冲伺服马达

86□尺寸
10 10mm 50 50mm P4 PCON-CFB/CGFB N 无 请参考下述选项5 5mm

～ ～

MSEL-PCF/PGF P 1m
2.5 2.5mm 800 800mm P6 RCON S 3m

（每50mm） RSEL M 5m
X□□ 指定长度

                    R□□ 柔性电缆   

水 平 垂 

直
侧立

吊顶

支持径向负荷
径向拉杆

 ■行程阵容
行程（mm） 对应 行程（mm） 对应

50 ○ 450 ○
100 ○ 500 ○
150 ○ 550 ○
200 ○ 600 ○
250 ○ 650 ○
300 ○ 700 ○
350 ○ 750 ○
400 ○ 800 ○

 ■选项
名称 选项记号 参考页

刹车 B  6-666 
法兰 FL  6-668 
反原点规格 NM  6-674 

 ■电缆长
种类 电缆记号 P4 P6

标准型
 P （1m） ○ ○
 S （3m） ○ ○
 M （5m） ○ ○

指定长度
 X06 （6m）～  X10 （10m） ○ ○
 X11 （11m）～  X15 （15m） ○ ○
 X16 （16m）～  X18 （18m） ○ ○

柔性电缆

 R01 （1m）～  R03 （3m） ○ ○
 R04 （4m）～  R05 （5m） ○ ○
 R06 （6m）～  R10 （10m） ○ ○
 R11 （11m）～  R15 （15m） ○ ○
 R16 （16m）～  R18 （18m） ○ ○

项目 内容
导程 滚珠丝杆导程（mm） 10 5 2.5

水平

负载质量（注1） 最大负载质量（kg） 64 120 240

速度/加减速度

最高速度（mm/s） 200 100 50
最低速度（mm/s） 13 7 4
额定加减速度（G） 0.04 0.02 0.01
最高加减速度（G） 0.04 0.02 0.01

垂直

负载质量 最大负载质量（kg） 64 80 120

速度/加减速度

最高速度（mm/s） 130 100 50
最低速度（mm/s） 13 7 4
额定加减速度（G） 0.04 0.02 0.01
最高加减速度（G） 0.04 0.02 0.01

推压 最大推压力（N） 1500 3000 6000
推压最高速度（mm/s） 10 10 10

刹车 刹车规格 无励磁动作电磁刹车
刹车保持力（kgf） 64 80 120

行程
最小行程（mm） 50 50 50
最大行程（mm） 800 800 800
行程间距（mm） 50 50 50

（注1） 配备外置导轨用以承受径向负荷时。

 ■主要规格
项目 内容

驱动方式 滚珠丝杆　φ20mm（导程 2.5/10）　滚轧C10
滚珠丝杆　φ16mm（导程5）　滚轧C10

重复定位精度 ±0.02mm
空转值 0.1mm以下

主要部件
材质

基座 铝、表面白色耐酸铝处理
前部安装件 铝、表面白色耐酸铝处理
密封圈 聚氨酯橡胶（U）
驱动轴本体电缆 聚氯乙烯（PVC）
拉杆 φ40　材质：铝　表面硬质耐酸铝处理

拉杆不旋转精度（注2） 0度
适用环境温度・湿度 0～40℃、85％RH以下（无结露）
防护等级 IP65
耐振性、耐冲击 4.9m/s2

国际规格 CE标志、RoHS指令
马达种类 脉冲伺服马达
编码器种类 免电池绝对型
编码器脉冲数 800 pulse/rev
交货期 记载在主页[交货期查询]中

（注2） 表示无负荷时的拉杆旋转方向变位角度。

选型
注意

（1）   “主要规格”中的负载质量用最大值表示。
详细内容请参考“不同速度・加速度下的负载质量表”。

（2）  径向拉杆的导轨是内置式的。
关于允许的负载质量，请参考图表“拉杆末端允许负载质量”。

（3）  因驱动轴本体电缆中继接头部分未做防滴处理，请放置在干燥的地方。
（4）  根据不同的安装姿势，需要加以注意。详细内容请参考第1-199页。
（5）  推压动作请参考1-269页。
（6）  RCON/RSEL连接时，需转换器或转换电缆。详细内容请参考7-25页。
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咨询电话
800-988-1597

 ■不同速度・加速度下的负载质量表

姿势 水平
速度

（mm/s）
加速度（G）

0.01
0 240

33.5 240
50 240

导程2.5
姿势 垂直
速度

（mm/s）
加速度（G）

0.01
0 120

16 120
24 80
28 60
30 52
40 24
44 16
50 8

姿势 水平
速度

（mm/s）
加速度（G）

0.02
0 120

66 120
100 120

导程5
姿势 垂直
速度

（mm/s）
加速度（G）

0.02
0 80

16 80
20 72
32 52
36 44
44 32
46 29.5
48 28
52 23
54 21.5
56 20
61 16
72 10
80 7
84 5.5

100 2

姿势 水平
速度

（mm/s）
加速度（G）

0.04
0 64

80 64
140 64
160 64
180 30
190 16
200 12

导程10
姿势 垂直
速度

（mm/s）
加速度（G）

0.04
0 64

27 64
30 55
36 46
42 40
60 28
84 16
96 12

112 8
121 6
130 4.5

 ■行程与最高速度
导程

（mm）
50

（mm）
100

（mm）
150～400
（mm）

450
（mm）

500
（mm）

550
（mm）

600
（mm）

650
（mm）

700
（mm）

750
（mm）

800
（mm）

10 117 167 200 180 160 140 120＜130＞
5 83 100 90 80 70 60 55 50 45

2.5 50 45 40 35 30
（单位为mm/s）

（注） ＜ ＞内为垂直使用时的值。

 ■拉杆形变量（参考值）
下表为水平安装拉杆，测量向拉杆末端施加负荷时的拉杆 
形变量（不含拉杆自重导致的形变）。
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 ■推压力与电流限制值的关系图
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 ■推压动作注意事项
受到滚珠丝杆屈曲负荷的影响，部分机型推压力设有限制。
请参考下表。表内的单位为N。

导程
行程

550mm
以下

600mm
以下

650mm
以下

700mm
以下

750mm
以下

800mm
以下

10 如图表所示

5 如图表
所示 2900 2500 2200 2000 1800

2.5 如图表所示 5900 5400

在最大推压力、推压移动量1mm情况下运行时的推压次数
上限请以下表为参考。

导程（类型） 2.5 5 10
推压次数 140万次 2500万次 15760万次

（注） 推压次数上限根据冲击、振动等运行条件发生变化。上述次数
为无冲击、振动时的数值。

负载质量单位为kg。
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【水平 平置】
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 ■拉杆末端允许负载质量

【水平 侧立】
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允许负载质量的计算条件
考虑了因加减速造成的力矩，导轨行走寿命为5,000km时的负载质量。

（加速度0.04G、速度250mm/s）
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允许负载质量的计算条件
考虑了因加减速造成的力矩，导轨行走寿命为5,000km时的负载质量。

（加速度0.04G、速度167mm/s）

 ■垂直负载质量与行走寿命的关系图
RCP5W-RA10C的最大推力较其他机型更大，垂直安装随实际的负载质量或使用推压力的不同，电缸寿命变化很大。
不仅要确认“不同速度・加速度下的负载质量表”以及“推压力与电流限制值的关系图”，同样请确认负载质量与寿命的关系图以及推压力与寿命的关系图，了解对应的行走寿命。
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（注） 额定数值为行走寿命5,000km时的最大值。最大数值表示可动作的最大值。超过额定数值进行动作时，如图所示寿命将缩短，敬请注意。

 ■水平  ■垂直
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咨询电话
800-988-1597

 ■尺寸图

CAD图纸可从IAI主页下载。

www.iai-robot.com
二维二维

（注） 将马达・编码器电缆连接到电缆中继接头。
（注） 进行原点复位时，拉杆会移动至M.E.，请注意不要与周围物品产生干涉。
（注） 二面宽的面的朝向随产品不同有个体差异。
（注）使用前部安装件和法兰安装驱动轴本体时，不得对本体部分施加外力。

ST：行程
M.E.：机械末端
S.E.：行程末端

9876.5

驱动轴本体电缆
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 ■各行程尺寸
行程 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L
无刹车 486.8 536.8 586.8 636.8 686.8 736.8 786.8 836.8 886.8 936.8 986.8 1036.8 1086.8 1136.8 1186.8 1236.8
带刹车 546.8 596.8 646.8 696.8 746.8 796.8 846.8 896.8 946.8 996.8 1046.8 1096.8 1146.8 1196.8 1246.8 1296.8

A 335.8 385.8 435.8 485.8 535.8 585.8 635.8 685.8 735.8 785.8 835.8 885.8 935.8 985.8 1035.8 1085.8
B 252.8 302.8 352.8 402.8 452.8 502.8 552.8 602.8 652.8 702.8 752.8 802.8 852.8 902.8 952.8 1002.8
C 132 82 132 82 132 82 132 82 132 82 132 82 132 82 132 82
D 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
J 132 182 232 282 332 382 432 482 532 582 632 682 732 782 832 882

拉杆末端静态允许负荷（N） 316.9 268.4 232.6 205.1 183.4 165.7 151.0 138.6 128.1 119.0 111.0 103.9 97.7 92.1 87.0 82.5
拉杆末端动态允许负荷
（5000km寿命）（N）

偏置0mm 119.1 99.1 84.7 73.8 65.3 58.5 52.8 48.1 44.0 40.5 37.5 34.8 32.4 30.2 28.3 26.5
偏置100mm 100.7 85.9 74.9 66.3 59.3 53.6 48.8 44.7 41.2 38.1 35.4 32.9 30.8 28.8 27.0 25.4

拉杆末端静态允许扭矩（N・m） 31.8 27.0 23.4 20.7 18.5 16.8 15.3 14.1 13.1 12.2 11.4 10.7 10.1 9.6 9.1 8.6
拉杆末端动态允许扭矩（N・m） 10.1 8.6 7.5 6.6 5.9 5.4 4.9 4.5 4.1 3.8 3.5 3.3 3.1 2.9 2.7 2.5

 ■各行程质量
行程 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

质量
（kg）

无刹车 12.5 13.2 13.9 14.6 15.3 16 16.7 17.4 18.1 18.8 19.5 20.2 20.9 21.6 22.3 23
带刹车 14.1 14.8 15.5 16.2 16.9 17.6 18.3 19 19.7 20.4 21.1 21.8 22.5 23.2 23.9 24.6

 ■主要部件材质
① 基座 挤压成型铝合金（A6N01SS-T5相当）　表面白色耐酸铝处理
② 基座 挤压成型铝合金（A6N01SS-T5相当）　表面白色耐酸铝处理
③ 前部安装件 压铸成型铝合金
④ 后部安装件 压铸成型铝合金
⑤ 后盖板 压铸成型铝合金
⑥ 马达盖板 挤压成型铝合金（A6063SS-T5相当）　表面白色耐酸铝处理
⑦ 拉杆 铝拉拔管（A6063TD-T83相当）　抛光加工+硬质耐酸铝处理
⑧ 驱动轴本体电缆 聚氯乙烯（PVC）
⑨ 吸排气口 聚苯硫醚（PPS）

 ■适用控制器
本页的驱动轴可以连接以下控制器。请根据需求选择合适的型号。

名称 外观
最多

可连接
轴数

电源电压
控制方法

最大定位点数 参考页定位 脉冲串 程序 现场网络　※可选
DV CC CIE PR CN ML ML3 EC EP PRT SSN ECM

MSEL-PCF/PGF 4 单相AC
100～230V － － ● ● ● － ● － － － ● ● ● － － 30000  7-257 

PCON-CFB/CGFB
（86P马达对应型） 1

DC24V

●
※可选

●
※可选 － ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● － － 512

（现场网络规格为768）  7-137 

RCON 16 － － － ● ● ● ● － － － ● ● ● － － 128  7-25 

RSEL 8 － － ● ● ● ● ● － － － ● ● ● － － 36000  7-27 

（注） 关于DV、CC等现场网络缩写符号，请确认7-17页。
（注） MSEL-PCF/PGF的第3、4轴无法连接。
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