
e电缸 电缸 系列

适合替代气动装置！
2点定位

内置控制器

EC-GRTR9EC-GRTR9

高夹持力实现长行程！

最大夹持力

70N

直径
φ90

电动驱动使动作速度和夹持力的微调更简便

行程

30mm
(单侧15mm)

小巧设计，易于安装在设备前端！

适用于工件检测设备、
校准工序等，
应用范围广泛。

相比以往机型※，
最大夹持力提升至3倍。
※RCP2-GR3SS

可按％单位设定夹持力。
由于可以用数值进行精细设定，
因此也适用于夹持易变形的工件。

高度
90mm

无需切换工序！
多点定位

RCP6-GRTR9RCP6-GRTR9

高度
110mm

A：加速度 (G)

D：减速度 (G)
D：减速度A：加速度

V：速度(mm/s)
V：速度

速度 推压

推压力(%)

(参考值(两侧))

时间

运行条件(回程路线：前进端→后退端)

小型 3 爪夹爪
全新登场！

以往机型(RCP2-GR3SS) EC-GRTR9
RCP6-GRTR9

NEW !

【使用事例】
相机镜头检测设备



外观 
(无刹车时)

① 系列 RCP6 EC

② 类型 GRTR9

③ 编码器 免电池绝对型编码器 增量型 
免电池绝对型编码器(选项)

④ 马达种类 脉冲马达(□35)

⑤ 减速比 7.5(相当于导程7.5mm) M(相当于导程7.5mm)

⑥ 行程(ｍ ｍ) 30(每个夹爪15)

⑦ 适用控制器 P3:PCON MSEL　P5:RCON RSEL —

⑧ 电缆长度 N：无　P：1m　S：3m　M：5m
X□□：指定长度　R□□：柔性电缆 —

⑨ 驱动轴本体 
电缆长度(m) (可通过⑪选项变更) 1～10(1m间距)

※与电源・I/O电缆的合计长度控制在10m以内

⑩ 电源・I/O电缆长(m) —
0(无电缆)/1～9、S1～S9

※数字前面带“S”时为4路接口规格
※ 与驱动轴本体电缆的合计长度控制在10m以内

最大夹持力(N)
※3夹爪总计 70

夹持动作时的最高速度(mm/s)
※每个夹爪 20

最高速度(mm/s)
※每个夹爪 85

最低速度(mm/s)
※每个夹爪 9.4

静态允许负载力矩(N·m)
※每个夹爪 Ma:1.97/Mb2.81/Mc5.32

垂直方向允许负载(N) 88.7

⑪ 选项

驱动轴本体电缆长度1m(AC1)，驱动轴本体电缆长度2m(AC2)，
驱动轴本体电缆长度3m(AC3)，刹车(B)， 
电缆出线方向(左侧)(CJL)，电缆出线方向(右侧)(CJR)， 
电缆出线方向(上侧)(CJT)，涂敷指定润滑脂规格(G1/G5)， 
反原点规格(NM)，带开口盖(SLC)，追加安装孔(Y)

RCON-EC连接规格(ACR)，刹车(B)，电缆出线方向变更(左侧)(CJL)， 
电缆出线方向变更(右侧)(CJR)，电缆出线方向变更(上侧)(CJT)， 
涂敷指定润滑脂规格(G1/G5)，3位置切换规格(MF)，反原点规格(NM)，
PNP规格(PN)，带开口盖(SLC)，电源2系统规格(TMD2)， 
免电池绝对型编码器规格(WA)，无线通信规格(WL)， 
无线通信轴动作对应规格(WL2)，追加安装孔(Y)

产 品 规 格

①RCP6 - ②GRTR9 - ③WA - ④35P - ⑤7.5 - ⑥30 - ⑦   - ⑧ - ( ⑪ )
　系列 　类型 编码器 马达种类 　　减速比 行程 适用 

控制器
电缆长度 选项

产品目录编号 CC0435-1B(2026年5月)

①EC - ②GRTR9 ⑤M - ⑥30 - ⑨ - ⑩ - ( ⑪ )
　系列 　类型 　　减速比 行程 驱动轴本体 

电缆长度
电源・I/O 

电缆长
选项

电缸

e电缸

φ90

90mm※ 90mm※

φ90

※底面至夹爪安装面的高度 ※底面至夹爪安装面的高度
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