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滑动型
电磁阀

GRS 2爪滑动型
GRS-SEG/SIG 5-77

GRS-MEG/MIG 5-81

 

DC无刷伺服马达

RCD 2爪滑动型 RCD-GRSNA 5-87

 

脉冲伺服马达

RCP2 
RCP4 
RCP6

2爪滑动型

RCP6-GRT7A 5-89

RCP6-GRT7B 5-93
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RCP6(S)-GRST7C 5-101
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RCP4-GRSML 5-113

RCP4-GRSLL 5-117

RCP4-GRSWL 5-121

RCP2-GRSS 5-125

RCP2-GRS 5-129

RCP2-GRM 5-133

RCP2-GRHM 5-137

RCP2-GRHB 5-141

RCP2-GRST 5-145

3爪滑动型
RCP2-GR3SS 5-149

RCP2-GR3SM 5-153
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本体宽
30
mm

滑块 2爪 电磁
夹爪

GRS-SEG
GRS-SIG

 ■型号项目
 GRS － －  4 － － －

系列 － 类型 － 行程 － 驱动盒 － 电缆长 － 选项
SEG 外径夹持 4 4mm

（单侧2mm）
DBN 驱动盒

（NPN规格）
N 无 请参考下述选项SIG 内径夹持 P 1m

DBP 驱动盒
（PNP规格）

S 3m
M 5m

        N 无驱动盒  X□□ 指定长度   

水 平 垂 

直
侧立

吊顶

 ■行程阵容
行程（mm） 驱动盒 对应

4 无 ○
有 ○

 ■选项
名称 选项记号 参考页

驱动轴本体电缆长2m AC2  5-281 
驱动轴本体电缆长5m AC5  5-281 
电缆出线方向（上侧） CJT  5-282 
安装1个传感器（NPN规格）（注1） S1N  5-286 
安装2个传感器（NPN规格）（注1） S2N  5-286 
安装1个传感器（PNP规格）（注1） S1P  5-286 
安装2个传感器（PNP规格）（注1） S2P  5-286 
橡胶盖安装（氯丁橡胶） RCH  5-286 
橡胶盖安装（硅橡胶） RSL  5-286 

（注1） 驱动盒：DBN时仅可选择S1N、S2N。
 驱动盒：DBP时仅可选择S1P、S2P。

 ■电缆长
种类 电缆记号

标准型
 P  （1m）
 S  （3m）
 M  （5m）

指定长度  X06  （6m）～  X10  （10m）
 X11  （11m）～  X15  （15m）

选型
注意

（1）  外径夹持型在通电时打开，非通电时闭合（常时闭型）。
内径夹持型在通电时闭合，非通电时打开（常时开型）。

（2）  夹持机构有使用弹簧，因此爪部夹持力随开闭行程不同而变化。详细内
容请参考“夹持力与开关行程的关系图”。

（3）  夹持工件时请务必使用推压动作。详细内容请参考1-311页。
（4）  为使电磁夹爪动作，必须使用驱动盒。详细内容请参考5-85。
（5）  夹爪的选型方法请参考1-311。
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咨询电话
800-988-1597

项目 内容

夹持动作
最大夹持力（N）（两侧） 10
夹持动作时间（s）（两侧） 0.03以下
动作频率（CPM） 120

行程（单侧） 最小行程 （mm）（单侧） 2
最大行程 （mm）（单侧） 2

CPM：Cycle per minute

 ■主要规格
项目 内容

驱动方式 夹持机构（夹持）：压缩弹簧+凸轮机构
解除机构（放开）：线圈电磁力＋凸轮机构

重复定位精度 ±0.1mm
原点复位精度 －
背隙 单侧0.5mm以下
空转值 －
夹爪导轨 滑动导轨

静态允许负载力矩
Ma：0.62N･m
Mb：0.62N･m
Mc：0.99N･m

动态允许负载力矩
－
－
－

允许推力负荷（垂直方向允许负荷） 150N
适用环境温度・湿度 0～40℃、85％RH以下（无结露）
防护等级 IP20
耐振性、耐冲击 4.9m/s2

国际规格 CE标志、RoHS指令
马达种类 －
编码器种类 －
编码器脉冲数 －
交货期 记载在主页[交货期查询]中

Ma

Mb Mc

 ■滑块型力矩方向
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（注） 爪部夹持力随开闭行程不同而变化。

外径夹持力（单侧）
 ■夹持力与开关行程的关系图
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对于爪部安装面到夹持点的距离（L、H），请控制在图表所示范围内。
 ■确认夹持点距离

L

H夹持点
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（注） 超过限制范围时，会对爪部移动部与内部机械结构造成过大
的力矩，可能降低使用寿命，敬请注意。
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※1 驱动轴本体电缆为柔性电缆。电缆标准长度为1m，通过选项（型号：AC2/AC5）可变更为2m或5m。
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 ■尺寸图

CAD图纸可从IAI主页下载。

www.iai-robot.com
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 ■传感器安装（选项）
※1 驱动轴本体电缆为柔性电缆。电缆标准长度为1m，通过选项（型号：AC2/AC5）可变更为2m或5m。
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咨询电话
800-988-1597

 ■质量
项目 内容
质量 0.16kg

 ■适用控制器
（注） GRS系列由驱动盒控制。型号项目的详细内容请参考第5-85页。
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 ■橡胶盖安装（选项）
※1 驱动轴本体电缆为柔性电缆。电缆标准长度为1m，通过选项（型号：AC2/AC5）可变更为2m或5m。
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本体宽
30
mm

滑块 2爪 电磁
夹爪

GRS-MEG
GRS-MIG

 ■型号项目
 GRS － －  4 － － －

系列 － 类型 － 行程 － 驱动盒 － 电缆长 － 选项
MEG 外径夹持 4 4mm

（单侧2mm）
DBN 驱动盒

（NPN规格）
N 无 请参考下述选项MIG 内径夹持 P 1m

DBP 驱动盒
（PNP规格）

S 3m
M 5m

        N 无驱动盒  X□□ 指定长度   

水 平 垂 

直
侧立

吊顶

 ■行程阵容
行程（mm） 驱动盒 对应

4 无 ○
有 ○

 ■选项
名称 选项记号 参考页

驱动轴本体电缆长2m AC2  5-281 
驱动轴本体电缆长5m AC5  5-281 
电缆出线方向（上侧） CJT  5-282 
安装1个传感器（NPN规格）（注1） S1N  5-286 
安装2个传感器（NPN规格）（注1） S2N  5-286 
安装1个传感器（PNP规格）（注1） S1P  5-286 
安装2个传感器（PNP规格）（注1） S2P  5-286 
橡胶盖安装（氯丁橡胶） RCH  5-286 
橡胶盖安装（硅橡胶） RSL  5-286 

（注1） 驱动盒：DBN时仅可选择S1N、S2N。
 驱动盒：DBP时仅可选择S1P、S2P。

 ■电缆长
种类 电缆记号

标准型
 P  （1m）
 S  （3m）
 M  （5m）

指定长度  X06  （6m）～  X10  （10m）
 X11  （11m）～  X15  （15m）

选型
注意

（1）  外径夹持型在通电时打开，非通电时闭合（常时闭型）。
内径夹持型在通电时闭合，非通电时打开（常时开型）。

（2）  夹持机构有使用弹簧，因此爪部夹持力随开闭行程不同而变化。详细内
容请参考“夹持力与开关行程的关系图”。

（3）  夹持工件时请务必使用推压动作。详细内容请参考1-311页。
（4）  为使电磁夹爪动作，必须使用驱动盒。详细内容请参考5-85。
（5）  夹爪的选型方法请参考1-311。
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咨询电话
800-988-1597

项目 内容

夹持动作
最大夹持力（N）（两侧） 20
夹持动作时间（s）（两侧） 0.03以下
动作频率（CPM） 120

行程（单侧） 最小行程 （mm）（单侧） 2
最大行程 （mm）（单侧） 2

CPM：Cycle per minute

 ■主要规格
项目 内容

驱动方式 夹持机构（夹持）：压缩弹簧+凸轮机构
解除机构（放开）：线圈电磁力＋凸轮机构

重复定位精度 ±0.1mm
原点复位精度 －
背隙 单侧0.5mm以下
空转值 －
夹爪导轨 滑动导轨

静态允许负载力矩
Ma：1.08N･m
Mb：1.08N･m
Mc：2.64N･m

动态允许负载力矩
－
－
－

允许推力负荷（垂直方向允许负荷） 240N
适用环境温度・湿度 0～40℃、85％RH以下（无结露）
防护等级 IP20
耐振性、耐冲击 4.9m/s2

国际规格 CE标志、RoHS指令
马达种类 －
编码器种类 －
编码器脉冲数 －
交货期 记载在主页[交货期查询]中

Ma

Mb Mc

 ■滑块型力矩方向

 ■夹持力与开关行程的关系图
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（注） 爪部夹持力随开闭行程不同而变化。
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对于爪部安装面到夹持点的距离（L、H），请控制在图表所示范围内。
 ■确认夹持点距离
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（注） 超过限制范围时，会对爪部移动部与内部机械结构造成过大
的力矩，可能降低使用寿命，敬请注意。
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※1 驱动轴本体电缆为柔性电缆。电缆标准长度为1m，通过选项（型号：AC2/AC5）可变更为2m或5m。
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 ■尺寸图

CAD图纸可从IAI主页下载。

www.iai-robot.com
二维二维
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 ■传感器安装（选项）
※1 驱动轴本体电缆为柔性电缆。电缆标准长度为1m，通过选项（型号：AC2/AC5）可变更为2m或5m。
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咨询电话
800-988-1597

 ■适用控制器
（注） GRS系列由驱动盒控制。型号项目的详细内容请参考第5-85页。
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 ■质量
项目 内容
质量 0.27kg

 ■橡胶盖安装（选项）
※1 驱动轴本体电缆为柔性电缆。电缆标准长度为1m，通过选项（型号：AC2/AC5）可变更为2m或5m。
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驱动盒

上位设备

PLC

24V 电源

控制器

电缆 电磁夹爪

驱动盒

①滑动SW
手动进行夹持・释放。

（仅当外部控制设备输入的开闭信号OFF时有效）

②LED显示
根据外部控制设备输入的信号亮灯。
另外，如果滑动开关强制ON时也亮灯。

③电源・控制设备侧接口
连接电缆，用于供电、与上位机器进行控制器。

④夹爪侧接口
连接电磁夹爪。

驱动盒根据外部控制机器的ON/OFF信号，控制电磁夹爪进行动作并通过控制电流，抑制电磁夹爪的发热。

■■型号构成

■■外观图

■■信号名称（电源・控制设备侧）

■■系统构成

■■各部名称

■■规格 ■■开关信号输入规格

■■内部电路构成

GRS － DB －

系列 − 类型 − IO种类

NPN NPN规格
PNP PNP规格

项目 NPN 规格 PNP 规格
输入电压 24V±10％ 24V±10％
输入电流 2mA 2mA
漏电电流 0.25mA　Max 0.25mA　Max

动作电压 ON　电压：6.0V 以下 ON 电压：18.0V 以上
OFF 电压：输入电压－3.0V 以上 OFF　电压：输入电压3.0V 以下

绝缘方式 非绝缘 非绝缘

项目 内　容
控制对象 GRS-S GRS-M
控制方式 PWM电流控制
电源电压 DC24V±10％
最大输出电流 

（放开初始瞬间 40ms) 2.8A 3.7A

最大耗电量 
（放开初始瞬间 40ms) 74W 97W

放开保持耗电量 
（保持放开状态） 2.0W 2.1W

夹持状态耗电量 0W 0W
开关信号输入 DC24V专用信号输入（NPN/PNP可选）
位置传感器信号输出 DC24V专用信号输出（NPN/PNP可选）
指示灯 释放动作时LED：亮灯（绿） 

夹持动作时LED：熄灭
手动开关 通常运行时OFF 

仅开关信号输入OFF时手动开关ON有效
适用环境温度 0～40℃
适用环境湿度 85%RH以下（无结露）
适用空气环境 无腐蚀性气体
保存环境湿度 -10～65℃
保存环境温度 90%RH以下（无结露）
防护等级 IP20
质量 22g
外形尺寸 58mm（Ｗ）＊58.1mm（Ｈ）＊16mm（Ｔ）

线缆颜色 信号名称 内容

白 24V 驱动盒、 
电磁夹爪传感器用DC24V±10％电源输入

黑 0V 0V（GND）

褐 ON/OFF 电磁夹爪的开关信号输入

红 传感器1 电磁夹爪传感器1的输出

绿 传感器2 电磁夹爪传感器2的输出

外部电源

外部电源

NPN电路 PNP电路

内部
电路

内部
电路

ON/OFF输入 ON/OFF输入
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咨询电话
800-988-1597
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